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Resumo do trabalho:

Métodos modernos de deteccao de faixas de transito tém alcancado desempenhos impressionantes em cenarios
complexos do mundo real, mas muitos enfrentam problemas em manter eficiéncia para funcionamento em tempo
real, uma caracteristica importante para veiculos auténomos. Neste trabalho, n6és propomos LaneATT: um modelo
de deteccéao de faixas de transito baseado em aprendizado profundo que utiliza Ancoras para a selecdo de
caracteristicas, assim como outros métodos genéricos de detecgao de objetos. Como as faixas de transito seguem
um padrao regular e sdo altamente correlacionadas, nos propomos a hipdtese que em alguns casos a informagao
global pode ser crucial para inferir suas posicoes, especialmente em condicdes com oclusdo, marcagoes na pista
faltando, entre outros. Portanto, esse trabalho propée um novo mecanismo de atencdo baseado em ancoras que
agrega informagao global. O modelo foi avaliado extensivamente em trés das bases de dados mais utilizadas na
literatura. Os resultados mostram que nosso método ultrapassa o resultado de métodos estado-da-arte, mostrando
tanto eficacia quanto eficiéncia mais altas. Além disso, um estudo de ablagao é conduzido ao lado de uma
discussao sobre opgdes de trade-off que sao Uteis na pratica.
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